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A.ll. Implementacidon y potenciacion de plataformas de observacion.

A.1.3. Desarrollo de nuevas tecnologias de monitorizacidon ambiental.

A.l.4. Desarrollo de nuevas tecnologias de monitorizacidn de recursos Vivos.
A.1.9. Estrategias para fortalecer la resiliencia de los ecosistemas marinos.
A.1.2. Plan de dotacidon de infraestructuras.
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El RESUMEN DEL PROYECTO

Este Proyecto de Investigacion (CAMSUB3D) estd enfocado al disefo y fabricaciéon
industrial de una cdmara 3D ligera y computacionalmente eficiente, que obtenga
imdgenes de alta calidad con informacién de distancia o RGBD (Red, Green, Blue,
Distance) en entorno submarino. Partiendo de un modelo de cdmara 3D usada
comercialmente con éxito en entorno atmosférico (de la empresa photonicSENS), se
pretende realizar su modificacion para su 6ptimo funcionamiento en entorno submarino
a través de cinco lineas principales de actuacion:

1) Andlisis del espectro luminoso: la iluminacién usada para capturar las imagenes
determina en gran parte la calidad de imagen que se puede obtener. Se pretende
realizar un estudio comparativo de los requisitos de iluminacidon segun las caracteristicas
de absorcidon de luz que se producen en el agua de mar.

2) Optica: se considera necesario realizar un andlisis, disefio y fabricacion industrial de las
lentes necesarias para la correccidn de fendbmenos opticos adversos, como absorcion de
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color, refraccién, aberracidon cromatica, etc.

3) Aplicacién software: se necesitard incluir un nuevo

procesado de imagen en la cdmara 3D que permita realizar

las correcciones necesarias para mejorar la calidad de las imdgenes submarinas.

4) Calibracion: se determinaré un procedimiento de calibracién para la cdmara 3D en
entorno acudtico mediante el diseno de alguna técnica software con elementos de
soporte (cartas de color, patrones de rejillg, etc).

5) Alimentacion sin cables: se usard un procedimiento novedoso mediante el cual la
bateria de la cdmara se podrd cargar cuando estd sumergida sin la utilizacion de cables
que la conecten a la fuente transmisora. Para ello, una bobina inductora realizard la
carga en proximidad a la bobina receptora de la cdmara con un sistema de transferencia
de potencia WPT (Wireless Power Transfer).

OBJETIVOS GENERALES

OEl: Andlisis de diferentes fuentes de iluminacion, y
seleccidon de la mds apropiada.

OE2: Andlisis y diseno de la o6ptica apropiada para
imdagenes en entorno submarino.

OE3: Seleccion de la técnica de procesado de imagen
mds apropiada.

OE4: Establecimiento de un método de calibracidon previo
a la adquisicion de imdagenes.

OES5: Proveer a la bateria de la cdmara la facilidad de

recarga por WPT.
Objetivos especificos (Tareas):

PT2.1 Optica

PT2.2 lluminacién

PT2.3 Ensamblado y pruebas
PT3.1 Procesado Digital:
estado arte

PT3.2 Nueva técnica
procesado IA

PT4.1 Revision WPT

Y ESPECIFICOS DEL PROYECTO

PT4.2 Requisitos WPT
PT4.3 Bobinas

PT4.4 Sistema de
Compensacion
PT4.5 Electronica de
Potencia

PT4.6 Integraciéon y
pruebas”
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ACCIONES PREVISTAS

1) Seleccidon de la 6ptica adecuada al entorno marino
para monitorizacion.

2) Seleccién de la iluminacién adecuada al entorno
mMarino para monitorizacion.

3) Selecciébn de la placa de control basada en
microprocesador para el control de la cdmara.

4) Procedimiento de calibracién de colores en entorno
submarino.

5) Seleccidon e implementacion de algoritmos de mejora
de imagen para captura de imagenes submarinas.

6) Disefio y evaluacién en aire y entorno subacudtico del
sistema de alimentacion WPT.

Plan de Recuperacion,
Transformacion
QU Vv Resiliencia
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RESULTADOS ESPERADOS

1) Imdagenes nitidas con éptica seleccionada.

2) Recreacién de modelo 3D a partir de imdagenes
capturadas, primero en aire, posteriormente en agua.

3) Integracioén correcta de placa de control basada en
microprocesador con cadmara 3D.

4) Control de iluminacién por la placa de control o placa
secundaria.

5) Recarga inaldmbrica de bateria de litio, medida del
tiempo de carga.
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