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El proyecto MEDUSA forma parte de la LA.1. Observacidon y Monitorizacion
del Medio Marino y Litoral y contribuye a sus objetivos mediante la
creacion de una novedosa plataforma para la adquisicién de datos,
modelizacidén y prediccion de la calidad del agua en aguas costeras y
de transicidn, integrando tecnologias de vanguardia como vehiculos
autonomos de superficie, modelos de aprendizaje automatico vy
técnicas de aprendizaje por refuerzo profundo.

HITOS

1. Desarrollo de prototipos:

* Flota de vehiculos acuaticos de superficie
(Autonomous Surface Vehicles, ASVs).

* Estructura BlueBoat de BlueRobotics.

 GPSdiferencial, sistema de potenciay
edge-computing a bordo

e Sistema de visién basado en la camara
estéreo ZED2i

2. Plataforma de monitorizacion de datos -

 Datos estan disponibles en una base de
datos publica (golem.us.es)
* Plataforma de visualizacion propia

MEJORAS

1. Modelado de las variables de calidad del agua mediante optimizacidén
con procesos Gaussianos
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2. Modelo de prediccion basado en 3. Planificacion multi-objetivo
autoencoders variacionales
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DESCRIPCION TECNICA
La plataforma de monitorizacion consiste en
una flota escalable de Vehiculos Autonomos | |
de Superficie equipados con sensores fisico- T Olcmpd
quimicos y un sistema centralizado en la 4 ol — e
nube para el almacenamiento de datos, ¥ L
visualizacion, modelado y prediccion. LOS .

observation - o'
vehiculos estan equipados con sensores de I
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parametros de calidad del agua (WQP), como T 1 Vo wcausiion
pH, conductividad, ORP (potencial de
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reduccion de oxigeno), nitratos, fosforo, entre Enimmen

otros, y camaras multiespectrales para
detectar residuos organicos/bioldogicos vy
plasticos persistentes.

INNOVACION Y POTENCIALES APLICACIONES

1. Modelado de los parametros de calidad del agua: Modelos de las variables
de calidad del agua mediante optimizacion con procesos Gaussianos

2. Deteccion de residuos plasticos en superficie: Sistema de vision por
computador para geolocalizar la presencia de residuos soélidos superficiales

3. Deteccion de presencia de hidrocarburos: Deteccion, seguimiento y
perimetracion de contaminantes de superficie como vertidos de hidrocarburos

4. Modelos predictivos de la evolucién de los parametros de calidad del
aguay de la evolucidon de elementos contaminantes: Prediccion dinamica de
la evolucion de los vertidos contaminantes

5. Sistema de alerta temprana: Deteccion de valores andmalos que pongan
en peligro los ecosistemas marinos, senalando las zonas prioritarias de
actuacion

TRANSFERENCIA

1. Campanas de medicion de la calidad del agua en ecosistemas marinos:
Despliegue adaptativo de la flota de vehiculos auténomos de superficie en entornos
marinos como lagos, rios o embalses, y captura y almacenamiento de parametros
de calidad del agua para facilitar la toma de decisiones.

2. Sistema de deteccidon y perimetrizacion de vertidos contaminantes en
entornos portuarios: Mejora de la limpieza de residuos y eliminacién de vertidos
contaminantes en puertos.

3. Sistema de toma de muestras de agua: Mejora de la accesibilidad mediante los
vehiculos autonomo a zonas de dificil acceso para la toma de muestras y su
posterior analisis en laboratorio.

TRL 6 - Demostracion en entorno relevante
Se han desarrollado prototipos funcionales, con despliegues de campo y sistemas
de modelado y visualizacion de datos activos

DENOMINACION DEL PRODUCTO

“Sistema auténomo de monitorizacion y prediccion de calidad del
agua mediante vehiculos de superficie y algoritmos inteligentes”.
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